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Q 附導桿氣壓缸基本構造圖
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Q 附導桿氣壓缸：構成零件表

Q 氣壓缸用感應器規格

備註）使用感應負荷（小型繼電器等）時，請務必在負荷處加裝保護迴路。
Q 氣壓缸用感應器外形尺寸

「建議系統配管圖」

＊ 線性襯套軸承型附導桿氣壓缸（MGCLB · MGCLBN）
不可作為制動器使用。

可停住85（kg）以下的輸送物。

Q 理論輸出力

常用橫向荷重：MGCLF

供給空氣壓力(MPa)
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● 作為起重機使用時
1求出抬起工件的全質量（kg）。
2 工件的重心位於氣壓缸的中心時，請選定工件質量（kg）在理論推力（N）約60%以下
之管內徑。
3工件的重心不在氣壓缸中心時（圖2），從「容許偏心荷重」圖表求出偏心距離（mm）
  與容許偏心荷重（N）的交點，可使用超過此交點的管內徑機種。但圖表上限值約為供
給壓力0.5MPa時理論輸出力的60%。

 供給壓力一旦改變，圖表上限值也會改變。
 使用非0.5MPa的供給壓力時，請使用理論輸出力的60%以內的負荷率。

4工件偏心方向如圖3時，能力為50%。
 請將工件質量乘以2，並依該值選定。

L(mm) L(mm)

ＷＷ

圖3圖2

Q 容許橫向荷重
在導桿前端承載橫向荷重Ｗ（與導桿垂直的荷重）
的狀態下，運轉氣壓缸時的動態容許值。

Q 不旋轉精密度
此數值為以活塞桿為中心，測定導桿與軸承之間的間隙所造成的歪斜的震動角度。

● 容許偏心荷重　MGCLB（線性襯套軸承）
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容許制動器能力表
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●換算用係數表（k：係數）

● 容許偏心荷重 MGCLF（滑動軸承）
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● 作為制動器使用時（有停止板）
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Q 附導桿氣壓缸概要
MISUMI附導桿氣壓缸與薄型氣壓缸相比，耐橫向荷重・剛性・精密度
都更加提昇。
● 高剛性

 藉由堅固的2根導桿和氣壓缸合為一體，來達到高剛性。
● 高精密度

 雙導桿構造提高了不旋轉精密度、定位精密度。
● 易於安裝

 氣壓缸本體有3種固定方法。
● 磁鐵為標準配備
「附導桿氣壓缸基本構造圖No.T」的磁鐵為標準配備。

【重要】附導桿氣壓缸的注意事項
＊也請務必閱讀P.2824氣壓缸【重要】注意事項。
（附導桿氣壓缸）▲警告
氣壓缸運作時請絕對不可用手觸碰可動部。
手指可能會被夾到，非常危險。
（附導桿氣壓缸）▲注意
1 請勿在活塞桿、導桿的滑動部造成擦傷或撞痕。
2 安裝方向
負荷的方向請和活塞桿的中心方向相同，或採90°方向。

3 安裝流量控制器
請在氣壓出口側安裝流量控制器（排放計量：安裝於排氣側）。
流量控制器的性能良好與否會影響氣壓缸的運作。
請使用開啟壓力較低的產品。

4 安裝空氣調理組
故障多半是由空氣中的異物或水氣所導致。
請在上游側設置空氣乾燥機或空氣濾清器，以防患未然。

Q 附導桿氣壓缸本體特長
導桿用的軸承備有滑動軸承與線性襯套軸承2種。
氣壓缸本體有從表面、背面、底面共3種固定方法。
感應器可安裝於表面2處・背面2處共4處。
配管可從表面、側面2個方向安裝

Q 不同用途選擇方法
● 作為制動器使用時（無停止板）
1 使用下列「容許制動器能力表」，可求出輸送物質量與輸送速度的交點。
 例）輸送物質量50kg，輸送速度10m/min時為交點1。
2 請選擇超過圖表中交點的氣壓缸內徑。
 例）交點1時，能使用φ20以上的氣壓缸來停止輸送物。
但下列「容許制動器能力表」是φ12～φ25行程為30mm、φ32～φ50行程為25mm時的
能力表。超過上述行程時必須換算。
換算公式：換算最大輸送物質量＝容許制動器能力表的最大輸送質量×換算係數（K）/L

L：從氣壓缸本體上方到氣壓缸上升時的連接桿上方之距離
＝換算係數（K）＋使用行程（mm）－容許制動器能力表的行程（mm）

例）φ32－100mm、輸送速度10m/min時，
換算最大輸送物質量＝230（kg）×44/（44＋100（mm）－25（mm））＝85（kg）

1 使用超過下方容許制動器能力表的行程時，必須加以換算。
換算公式：換算最大輸送物質量＝容許制動器能力表的最大輸送質量×換算係數（K）/L

L：從氣壓缸本體上方到氣壓缸上升時的停止板頂端之距離
＝連接桿伸出時至板面的距離（mm）＋換算係數（K）＋使用行程（mm）
 －容許制動器能力表的行程（mm）

例）φ32－100mm、輸送速度10m/min、連接桿伸出時至板面的距離30 （mm）時，
最大輸送物質量＝230（kg）×44/（30＋44＋100（mm）－25（mm））＝68（kg）
可停住68（kg）以下的輸送物。

Q 容許旋轉扭矩
表示導桿前端加諸旋轉扭矩T的狀態下，運轉氣壓
缸時的動態容許值。  
 

● 作為制動器使用時（耐橫向荷重的驗證）
把氣壓缸當作制動器使用時，需確認輸送物停止於氣壓缸上時是否會使氣壓缸
下降。
＜橫向荷重的計算方法＞
（計算條件範例）
・供給空氣壓力：0.4MPa  ·工件質量：50kg  ·重力加速度：9.8m/sec2

・輸送帶摩擦係數：μ＝0.2
1求「橫向荷重（N）」。
橫向荷重（N）＝工件質量（kg）×重力加速度（9.8m/sec2）×輸送帶摩擦係數（µ）
例）橫向荷重（N）＝50（kg）×9.8（m/sec2）×0.2＝98（N）

2在下列「常用橫向荷重」圖表中求「供給空氣壓力（MPa）」與「橫向荷重（N）」的交點。
 能夠使用超過這個交點的管內徑。
 例）從橫向荷重98 （N）與供給空氣壓力0.4 （MPa）的「交點」來看，可使用的管內徑
     為φ20・25・32・50。

Q 附導桿氣壓缸基本規格

管內徑（mm） φ12 φ16 φ20 φ25 φ32 φ50
k 40 42 42 42 44 53

（N · m）

（N）
（N）

能夠在4處安裝感應器開關
在表面・背面各有2處感應器溝槽

3種固定方法
表面：貫穿孔
背面：2種不同間距寬度的攻牙孔
底面：攻牙孔

能從2個方向配管

5 餘裕空間
為了使用方便，請在周圍保持足夠的寬敞空間。

6 清潔
配管前請充分清潔配管內部，不要留下固體或密封膠帶碎片等物。

7 周圍環境
請勿於下列環境中使用。
×充斥油或潤滑劑等油脂類的地方（會造成滑動部附著異物。）
×會劇烈震動處
×會受到化學藥品影響的場所
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型式 MD11 MD13 ME33 MD14 ME34
配線取出方向 後方 後方 上方 後方 上方

接點方式 有接點 無接點

電源電壓範圍 DC5～28V
負荷電壓範圍 DC24V,AC110V DC28V以下 DC10～28V

負荷電流範圍
DC24V:5～40mA

0.1～40mA 5～20mA
AC110V:5～20mA

內部下降電壓 3V以下 0.5V以下 5V以下

漏電電流 0μA 50μA以下（DC24V,25℃） 1mA以下（DC24V,25℃）
消耗電流 10mA以下
動作時間 1ms以下
復原時間 1ms以下
絕緣電阻 以絕緣電阻計DC500V時100MΩ以上（外殼～電線間）
耐電壓 AC1500V 1分內（外殼～電線間）
耐衝擊 294m/s2

耐震 橫向振幅1.5mm 10～55Hz（1次掃描、1分鐘、X,Y,Z方向各2小時）
周圍溫度 0～＋60℃（但不可結凍）

接線方式
PVC 0.2mm2 PVC 0.15mm2 PVC 0.2mm2

2芯外徑φ2.6mm 3芯外徑φ2.6mm 2芯外徑φ2.6mm
引線長度 1m · 3m
保護構造 IP67（IEC規格）、JIS0920（防浸型）
保護迴路 無 有

顯示燈 發光二極體（ON時亮燈）
適用負荷 小型繼電器・可程式控制器

電氣迴路

管內徑（mm） 12 16 20 25 32 50
運作方法 複動型
使用流體 空氣

最低使用壓力（MPa） 0.1
最高使用壓力（MPa） 1.0
耐壓力（MPa） 1.5
使用溫度範圍（℃） 5～60
使用活塞速度（mm/s） 50～500
緩衝構造 NBR
行程容許差（mm） 0～＋1.5 0～＋2.0
潤滑 無給油

管連接口徑 M5×0.8 Rc1/8 Rc1/4

安裝部

本體底面
螺絲

M4×0.7
深度9

M5×0.8
深度11

M5×0.8
深度13

M6×1.0
深度15

M8×1.25
深度18

M10×1.5
深度22

本體側面
螺絲（外側）

M4×0.7
深度7

M5×0.8
深度7

M6×1.0
深度9

M8×1.25
深度11

本體側面
螺絲（內側）

M5×0.8
深度10

M6×1.0
深度12

M8×1.25
 深度16

M10×1.5
深度20

螺栓貫穿孔 M4用 M5用 M6用 M8用

管內徑
（mm）

前端連結桿的不旋轉精密度
滑動軸承 線性襯套軸承

φ12 ±0.12° ±0.06°
φ16 ±0.10° ±0.06°
φ20 ±0.09° ±0.05°
φ25 ±0.08° ±0.05°
φ32 ±0.06° ±0.04°
φ50 ±0.05° －

型式 管內徑
（mm）

行程（mm）
10 20 25 30 40 50 75 100

MGCLF
（滑動軸承）

φ12 24 19 16  14 12 37 31 
φ16  40  33 28  24  21 55 46 
φ20 52  45  39  35  55 46 
φ25 69  60  52  47 73 62 
φ32 166  131 107 91 
φ50 296 245 241

MGCLB
（線性襯套軸承）

φ12 20   15   12   33 29 19 16
φ16  33 26 21 50  44 34  28
φ20  41 34  77 69 54  45 
φ25  61  51  115 104 82 68 
φ32 90  34 162 135

開
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主
迴
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黑〔OUT〕

藍〔－〕

褐〔＋〕
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開
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編號 名稱 材質 表面處理 數量

1 本體
φ12～32 A6063S－T5 陽極處理

1 φ50 A6061 陽極處理
2 連結桿 φ12～32,50 SS400 鍍無電解鎳 1 

3 導桿
滑動軸承 S45C 鍍硬鉻

2
線性襯套軸承 SUJ2 鍍硬鉻

4 端蓋
φ12,50 A6061 陽極處理

1 φ16～32 SS400 鍍鎳

5 活塞桿
φ12～20 SUS303 鍍硬鉻

1 φ25～50 S45C 鍍硬鉻
6 活塞  A6061 陽極處理 1 

7    桿蓋
φ12～32 A4032 陽極處理

1 φ50 A6061 陽極處理
8 活塞墊片 NBR 1 
9 桿墊片 NBR 1 
0 本體墊圈#1 NBR 1 
q 止動環 SK5M 染黑處理  1/2
w 頭部緩衝器 NBR 1
e 桿緩衝器 NBR 1

r 磁鐵座
φ12～32    SUS304  

1φ50 A6061
t 磁鐵 1

y 襯套
滑動軸承 無給油襯套 4
線性襯套軸承 線性襯套 2/4

u

內六角螺栓 線性襯套軸承φ12 SCM435 染黑處理
2低頭內六角螺栓 φ50 SCM435 鍍鎳

低頭內六角螺栓 除上述以外全部 SCM435 染黑處理
i 本體墊圈#2 NBR 1

o

內六角螺栓 φ12 SCM435 染黑處理
1低頭內六角螺栓 φ16～32 SCM435 染黑處理

低頭內六角螺栓 φ50 SCM435 鍍鎳
p 止動環 線性襯套軸承 SK5M 染黑處理 2
a 襯套 僅φ50 無給油襯套 1

s 插頭
φ12,16 C3604－CD 鍍無電解鎳

2φ20～50 SS400 鍍鎳

型式 MD11 MD13 MD14 ME33 ME34

外形
尺寸

管內徑
（mm）

運作
方向

使用壓力（Mpa）
0.1 0.2 0.3 0.4 0.5 0.6 0.7 0.8 0.9 1

φ12 推出側 11 23 34 45 57 68 79  90 102 113 
拉回側 8 17 25  34 42 51 59  68 76 85 

φ16 推出側 20 40 60  80 101      121 141 161 181 201 
拉回側 15 30 45 60 75  90  106 121 136 151

φ20 推出側 31  63 94 126 157 188 220  251 283  314
拉回側 24 47 71 94 118  141 165  188 212  236 

φ25 推出側 49 98 147 196 245 295 344  393  442 491 
拉回側 38 76 113  151 189 227 264  302  340 378

φ32 推出側 80 161  241 322 402 483 563 643 724  804 
拉回側 60 121  181 241 302 362 422 483   543 603

φ50 推出側 196 393 589 785 982 1178 1374 1571 1767 1963
拉回側 165 330 495 660 825 990 1155 1319 1484 1649

管內徑
（mm） 軸承式樣

行程（mm）
10 20 25 30 40 50 75 100

φ12 滑動軸承 0.50 0.40 － 0.33 0.28 0.25 0.77 0.65
線性襯套 0.41 0.31 － 0.25 0.69 0.59 0.40 0.32

φ16 滑動軸承 0.91 0.75 － 0.64 0.56 0.49 1.25 1.06
線性襯套 0.76 0.60 － 0.49 1.14 1.02 0.79 0.65

φ20 滑動軸承 － 1.43 － 1.23 1.08 0.96 1.51 1.27
線性襯套 － 1.12 － 0.93 2.12 1.90 1.50 1.24

φ25 滑動軸承 － 2.26 － 1.94 1.71 1.52 2.38 2.00
線性襯套 － 1.98 － 1.65 3.75 3.37 2.68 2.22

φ32 滑動軸承 － － 6.71 － － 5.24 4.30 3.64
線性襯套 － － 3.61 － － 2.55 6.48 5.41

φ50 滑動軸承 － － 13.0 － － 10.8 － 10.6

MD11L：13
MD13L： 7
MD14L： 7
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附導桿氣壓缸  概要

F_Part51.indb   2829-2830F_Part51.indb   2829-2830 2019-1-11   PM 15:47:482019-1-11   PM 15:47:48


