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SINGLE AXIS ROBOT RS1 -SIDE MOUNTED MOTOR TYPE-

單軸自動裝置 RS1 －馬達折返型－
 

Order
訂購範例

型式 － 馬達安裝方向 － 控制器種類 － 輸出入種類 － 傳輸線長度 － 行程

RS102B － L － C1 － N － 3 － 400

RS102B － L － P1 － 3 － 400 （控制器種類：P1）

ECE標誌注意事項 DP.506

控制器規格 W P.531～536

控制器

傳輸線

使用說明CD-ROM

●�必要的選配件可在追加工時選用。�
WP.507～508　請確認單軸自動裝置構成圖。

●有不清楚的地方請詢問致動器專用的對應窗口。TEL：02-2570-3766

 CAD資料夾名稱：07_Actuator

■構成品　自動裝置本體/控制器/傳輸線
■附屬品

A附屬品

控制器 輸出入規格
NPN，PNP CC－Link DeviceNet
安裝說明CD－ROM/電源連接器/虛擬連接器
－ CC-Link連接器 DeviceNet連接器

構成零件 導軌 滑塊 側面護蓋
M材質 鐵 鋁 鋁
S表面處理 － － 陽極處理

■自動裝置材質/表面處理

滾珠螺桿 馬達 位置檢測器 使用周圍 
溫度・濕度

φ8
（C10轉造） 步進 解角器

（增量）
0～40℃・35～85%RH
（不可結露）

■一般規格

Type 導程 
（mm）

反覆定位 
精密度（mm）

最大可搬質量（kg） 最大按壓力 
（N）

行程 
（mm）

最高速度 
（mm/sec）額定移動壽命

控制器 
輸入電源

定位 
最大數量水平 垂直

RS1
02

±0.02
6 4 150 50～400

（孔距50）
100

10,000km以上 DC24V
±10% 255點06 4 2 90 300

12 2 1 45 600

Q基本規格

Type 尺寸・質量 行程（mm）
50 100 150 200 250 300 350 400

RS1

L（mm） 187 237 287 337 387 437 487 537
A 2 3 4 5 6 7 8 9
B 3 4 5 6 7 8 9 10

C（mm） 100 150 200 250 300 350 400 450
質量（kg） 1.2 1.4 1.5 1.6 1.7 1.8 1.9 2.1

Q尺寸・質量

E附制動器的質量會增重 0.2kg。

型式 選擇

Type 導程（mm） 制動器有無（E1） 馬達安裝方向 控制器種類（E2） 輸出入種類 傳輸線長度（m） 行程（mm）

RS1

02
無：未註明
有：B

右側安裝：R
左側安裝：L

定點控制：C1：
脈衝列控制：P1
（DC24V ±10%）

NPN：N
PNP：P

CC－Link：C
DeviceNet：D

1
3
5

10
（耐彎曲傳輸線）

50～400
（指定單位50mm）06

12
（E1）以垂直方式使用時請選擇有附制動器型號。　（E2）選擇脈衝流控制的控制器時，不需要選擇輸出入種類。

自動裝置本體
（照片為馬達左側安裝）

種類 輸出入種類 NT$基準單價1～5 pcs

C1

N
P
C
D

P1 －

Q控制器價格

型式

NT$基準單價1～5 pcs
行程（mm）

50 100 150 200 250 300 350 400
RS1□□
RS1□□B

Q自動裝置本體價格

傳輸線長度（m） NT$基準單價1～5pcs
1
3
5
10

Q傳輸線價格

Delivery
出貨日

Price
價格

Alteration
追加工

型式 － 馬達
安裝方向 －

控制器
種類 － 輸出入種類 － 傳輸線

長度 － 行程 －（G・E…etc.）

RS102B － L － C1 － N － 3 － 400 － G－E

Alterations 潤滑油變更

手持終端設備 
標準規格

手持終端設備 
附防呆保護開關規格

支援軟體 
附USB通訊傳輸線

支援軟體 
附DーSub通訊傳輸線

I/O傳輸線 菊鏈連接用 
傳輸線

使用說明書

MJ5：本體
KJ3： 控制器（C1）
KJ4： 控制器（P1）

本體樹脂顏色變更

Code G E H D S R T/TP C MJ5/KJ3/KJ4 BC

Spec.
潤滑油變更為低
發塵潤滑油。
（日本精工製LG2）

原點位置變更在
相對馬達側。

手持終端設備 
附標準規格。
規格DP.537

手持終端設備 
附防呆保護開關
規格。
規格DP.537

附支援軟體USB通
訊傳輸線。
規格DP.537

支援軟體附D-Sub
通訊傳輸線。
規格DP.537

附I/O傳輸線。
NPN/PNP規格時
為必要。
規格DP.537

與多台控制器連
接用的傳輸線。
最多可連接16台。
規格DP.537

附使用說明書。 自動裝置樹脂顏
色變更為黑色。

原點位置變更
馬達

通訊規格：RS232C 通訊規格：RS232C

E配件以單品購入的方式DP.537　E於追加工中購買的方式會比單品購買的方式還要便宜。
E單點輸入時需要手持終端設備或是支援軟體。E使用並列通訊的I/O控制時，必需要有I/O傳輸線。
EI/O傳輸線因控制器種類而異。

長度：300mm
T：控制器C1
TP：控制器P1

本控制器為了因應客戶的安全類別需求，已移除了內部主
電源遮斷回路。請客戶一定要自行建構外部主電源遮斷回
路，製造緊急停止回路。
回路範例請參照DP.508

注意

E�各行程的最高速度詳細請於網站中的簡易
版模擬器確認。  

Q容許垂直荷重

・水平使用時

Ａ

Ｂ
Ｃ

・牆面安裝使用時

Ａ
Ｂ

Ｃ

・垂直使用時

Ａ

Ｃ

導程 質量 A B C

02
6kg 863 40 60 
4kg 869 61 92 

06
4kg 567 56 84 
3kg 556 76 112 
2kg 687 116 169 

12
2kg 667 107 152 
1kg 807 218 292 

 mm
導程 質量 A B C

02
6kg 39 26 789 
4kg 72 48 829 

06
4kg 63 43 507 
3kg 92 62 516 
2kg 149 102 656 

12
2kg 133 93 611 
1kg 274 204 776 

 mm 
導程 質量 A C

02
4kg 53 53 
2kg 118 118 

06
2kg 107 107 
1kg 223 223 

12
1kg 204 204 

0.5kg 407 408 

 mm

Q靜態容許力矩

MY MP MR
16 19 17

・力矩圖 ＭＹ

ＭＲ
ＭＰ

N・m

Type 導程 
（mm）

行程（mm）
50 100 150 200 250 300 350 400

RS1
02 100
06 300
12 400～600

Q最高速度（mm/sec）

128.5（附制動器）
88.5

56
.5

50±1（註 1）

82±2:馬達側原點時
原點

21

行程 （55:馬達側原點時）
49

33（
定
位
間
公
差
±

0.
02
）

（82:反馬達側原點時） 55±2:反馬達側原點時

23±1（註 1）（88.5）

（
10

8）

馬達

傳輸線固定位置（註 2）
約 245（傳輸線長度）

58
32

L

51（
滑
塊
上
面
）

25

41

58.5 A×50

50

38 C

2 4　　  深度 6

B－M5×0.8 深度 12

馬達左側安裝：L

馬達右側安裝：R

φ4H7深度 6

2－φ3H7深度 6
4－M4×0.7 深度 8

＋0.02
0     

（註1） 由來自兩端的機械擋塊取決的停止位置。
（註2） 為避免傳輸線承載負荷，請用束帶固定在離本體

端面80mm以內的位置。
（註3） 傳輸線的最小彎曲半徑為R30。
（註4） 無制動器的質量。附制動器的質量比無制動器者

重0.2kg。
（註5） 皮帶護蓋為左右非對稱。變更馬達安裝方向後就

無法安裝護蓋。


